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LOAzIi enda nasce nel C O Mmj
torinese nel 1997 come Caravel Srl su

Iniziativa di Massimo Ippolito che intravede

| oopportunit”™ di trasf ol
ricerca in prodotti industriali.

Nel 2001 assume la denominazione
ANSEQUOI A Automation Sr |l «
e S| stabili sce nell 6 ai
via XXV aprile 8 a Chieri (TO)
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()SEQUOIA

agutomation

Sequoia Automation ha partecipato al progetti
di ricerca co-finanziati:

IMS-SIMON (EP26504)

ELECTRIC-WASH (POP Regionale)

HYMM (NMP3-CT-2003-505206)
ECOFIT(NMP2-CT-2005-01389)
ADAMOD(NMP2-SL-2008-213999 in corso )
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Ffromation

()SEQUOIA

Progetti nell dambito ®del

A Bando Ricerca Scientifica Piemonte 2004

A N

il KIT VES FP7-SST-2007-RTD-1

AAAAANAN

(in corso )
Airfoil-based solution for vessel on -board energy

production destined to traction and auxiliary
services
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Tra | prodotti piu premiati

firgura | 6accel er ometft

triassiale Setac, distribuitoda
SEQUOIAIT e giudicato In
una delle sue molte versioni J

NProdotto Tecno
alla flera di Hannover
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Si trova invece In fase
avanzata di collaudo

e certificazione Il

orogetto PHR ( Power
Hybrid Regenerator )

per Il recupero

del | 0ener gi a
frenata ©2008 Sequoia Automation
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Macchine eoliche
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Macchine eoliche
con missioni
differenti ma
comune principio
di funzionamento:

estrazione di energia eolica e
conversione in forme utili

Torre eolica: produzione di energia
elettrica

Veleggiatore: volo libero
QSEQUOIA KITE 4 GEN



Meccanica del volo
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Leggerezza
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Volo livellato
( Level flight)
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Forza e Potenza

Salita ( Climb )
Trazione T o spinta S
ST (muscoli, elica, getto)

-
-
ad
-

SEQUOIA KITE AGEN

oooooooooo



Efficienza aerodinamica

Volo planato T=0
( Gliding flight )
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Effetto del vento
Caso a) Vento verticale

Volo librato T=0
(Soaring flight )
Rate of descent=0
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Soaring Flight

Correnti termiche  Egfetij orografici
ascensional
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Effetto del vento
Caso b) Vento orizzontale — HAWT

N questa posizione la
portanza agisce
orevalentemente lungo

“ basse del
contribuisce poco alla
Viind : rotazione delle pale.
¢ Vv ) Occorre dungue curare
particolarmente gl

angoli aerodinamici.
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Effetto del vento

Caso b) Vento orizzonta
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nale b e relativa

legge di svergolamento

R risultante delle forze
aerodinamiche

F compie lavoro utile
alla rotazione
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Effetto del vento

Caso c) Strato limite terrestre
(PBL Planetary Boundary Layer)

Volo librato dinamico
( Dynamic soaring )

A WIND VELOCITY
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Dynamic Soaring \

Principio: la portanza L compie lavoro
utile se ha una componente In direzione
del vento. In questo caso sSI ha

estrazione dinamica di energia dal vento
QSEQUOIA KITE4GEN



Nota: In genere la
portanza ha invece o
un costo energetico, H%
anche se a prima
vista e ortogonale al ,

moto! —
V
Powerp,,q=-D-V ~ (V=-Vp)
ma
D =D, + D D, parasite drag
D.=f(L) D. iInduced drag
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Kitty Hawk, NC, USA 1898
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